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VSEOBECNE BEZPECNOSTNi
VYSTRAHY A PREVENTIVNI OPATRENI

&‘ VYSTRAHA! Dulezité bezpeénostni pokyny.

Dodrzujte vSechny pokyny, nebot nespravna instalace
muZe vest k vaZznym poskozenim.

VYSTRAHA! Diilezité bezpeénostni pokyny. Je
dalezité dodrzovat tyto pokyny pro zajiSténi
bezpeénosti osob. Tento navod peclivé uschovejte.

Podle nejnovéjSi evropské legislativy musi byt
automatické zafizeni zkonstruovédno ve shodé s
harmonizovanymi zdsadami, specifikovanymi ve
Smérnici pro stroje, coZ umoZnuje prohlaSeni
predpokladané shody automatizace. V dusledku
toho vSechny postupy pro pfFipojeni vyrobku k
elektrické siti, jeho uvedeni do provozu a udrzba
museji byt provadény vyhradné kvalifikovanym a
odbornym technikem.

Pro zabranéni jakémukoli nebezpeéi v duasledku
nelmyslného resetu tepelného vypinaciho zafizeni
nesmi byt toto =zafizeni napajené externim
spinacim zafizenim, jako je €asovy spina¢ nebo
pripojené k elektrickému napéjeni, které je
standardné napajené nebo vypinané obvodem.

VYSTRAHA! Dodrzujte prosim néasledujici vystrahy:

- Prfed zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické
specifikace vyrobku“, zvlasSté zda je tento vyrobek
vhodny pro automatizaci vaSeho fizeného zafizeni.
Pokud by vhodny nebyl, NEPOKRACUJTE s instalaci.

- Vyrobek neni mozno pouzit pfed jeho uvedenim do
provozu podle specifikace v kapitole ,Testovani a
uvedeni do provozu".

- Nez budete pokraCovat s instalaci vyrobku,
zkontrolujte, zda vSechny materialy jsou v dobrém
provoznim stavu a vhodné k uréenému pouZziti.

- Vyrobek neni ur€eny k pouZziti osobami (v€etné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi
schopnostmi ani nikym s nedostate¢nou zkuSenosti
nebo sezndmenim se s vyrobkem.

- Déti si s vyrobkem nesméji hrat.

- Nedovolte détem hrat si s ovladacimi zafizenimi
vyrobku. Dalkové ovladace ukladejte mimo dosah déti.

- Elektrickd napéjeci sit systému musi zahrnovat
odpojovaci zafizeni (neni soucCéasti dodavky) s
mezerou mezi kontakty v rozpojeném stavu umoznujici
odpojeni za podminek, existujicich pfi prepéti
kategorie IlI.

- B&hem postupu instalace zachazejte s vyrobkem
peclivé a vyhnéte se stlaceni, narazim, padim nebo
kontaktu s kapalinami jakéhokoli druhu. Vyrobek
neumistujte do blizkosti  tepelnych  zdroji a
nevystavujte ho otevienému ohni. VSechny tyto situace
mohou vést k poskozeni vyrobku a jeho porucham
nebo k nebezpeénym situacim. Pokud by k tomu doslo,
okamzité preruSte postup instalace a spojte se
Technickou asistenéni sluzbou.

- Vyrobce odmita jakoukoli odpovédnost za Skody na
majetku, prfedmétech nebo osobéach, vyplyvajici z
nedodrZzovani montaznich pokynd. V takovych
pfipadech neplati zaruka za vady materiélu.

- VaZzena hladina akustického tlaku emisi A je niz§i nez
70 dB(A).



- Cisténi a udrzba vyhrazena uzivateli nesmi byt - Systém kontrolujte Casto, zvl4sté kabely, pruZiny a

provadéna détmi bez dozoru. nosné dily pro zjisténi jakychkoli nevyvazenosti a
- Pfed zasahem na systému (Udrzba, cisténi) vzdy zndmek opotfebeni nebo poSkozeni. Vyrobek

odpojte vyrobek od sitového elektrického napéjeni a nepouzivejte, pokud potfebuje opravu nebo sefizeni,

od vSech baterii. nebot vadna instalace nebo nespravné vyvazeni
- Obalové materialy z vyrobku museji byt zlikvidované v automatizace mize vést k drazam.

souladu s mistnimi predpisy.

2  POPIS VYROBKU A URGENE POUZIT

MC824H je elektronicka fidici jednotka pro automatizaci oto¢nych bran. MC824H je schopna Fidit elektromechanické pohony typu,
uvedeného v “Tabulce 4”. Zahrnuje systém, ktery kontroluje silu pfipojenych motord (amperometricka funkce). Tento systém
umozfuje automatickou detekci koncovych spinact, ukladani pracovnich ¢asu jednotlivych Individuélni motort do paméti a detekci
prekazek pfi normalnim pohybu. Tyto vlastnosti podstatné zjednoduSuji instalaci, nebot presazeni kfidel a pracovnich ¢asu
nevyzaduji Zadna nastaveni.

Ridici jednotka je naprogramovana predem na nej¢astéji pouzivané funkce a zahrnuje radiovy pfijimac pro dalkové ovladace. Déle
je mozno zavést pfimy postup pro volbu specifiétéjsich funkci (viz kapitola “PROGRAMOVANF).

MC824H je vybavena konektorem typu SM pro pfipojovaci radiové prijimace (viz bod “Pfipojeni radiového pFijimaée typu SM*) a konektor
typu IBT4N, ktery je mozno pfipojit pomoci rozhrani IBT4N, je mozno pouZit k pripojeni zafizeni BusT4, jako je programator Oview (viz bod
“Pfipojeni rozhran{ IBT4AN").

Ridici jednotka je konfigurovana pro napajeni zaloznimi bateriemi PS324, které v p¥ipadé vypadku napéjeni funguiji jako nouzové elektrické
napéjeni (viz bod “Pfipojeni zalozni baterie PS324”). Kromé toho je MC824H konfigurovana pro pripojeni k solarni napajeci sadé Solemyo (viz
bod “PFipojeni systému Solemyo™).

&‘ Jakékoli jiné pouZiti vyrobku, nez stanovené pouZziti, popsané v tomto nadvodu, neni povolené!

2.1 SEZNAM DIiLU RIDICi JEDNOTKY

Ridici jednotka tvofena elektronickou povelovou a Fidici deskou, umisténou a chranénou v pouzdre. “Obr. 1" zobrazuje hlavni dily,
tvorici desku.
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A Napajeci konektor 24 V~ @] Vstupni svorka ShS (Step-by-Step - postupné)
B Svorka motoru M2 (spousti se prvni pfi oteviraci fazi) Q Vstupni svorka Otevieno
C Svorka motoru M1 (spousti se prvni pfi zaviraci fazi) R Vstupni svorka Zavieno
D Svorka vystrazného svétla P1..P3  Programovaci tla¢itka Fidici jednotky
E Vystupni svorka elektrického zamku L1..L8 Programovaci LED
F Vystupni svorka OGI (open gate indicator - indikator L9..L13  Vstupni LED
oteviené brany) S Konektor pro IBT4N
G Vstupni svorka kodéru motoru M2 T Provozni pojistka (2 A, typ F)
H Vstupni svorka kodéru motoru M1 U Konektor pro zéloZni baterii PS324 / solarni napajeci
I “SM” konektor pro radiovy pfijimac sadu Solemyo
J  Svorky pro radiovou anténu \% Pojistky motoru (15 A)
K Pfepinace typu motoru w Sitové elektrické napgjeni (L-faze; N-nula)
M Vstupni svorka Bluebus X Kabelova svorka
N Vstupni svorka Stop
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3  INSTALACE

3.1 KONTROLY PRED INSTALACI

NeZ budete pokracovat s instalaci vyrobku je nutné:

- zkontrolovat neporuSenost dodavky

- zkontrolovat, zda vSechny materialy jsou v dobrém
provoznim stavu a vhodné k uréenému pouZziti

- zkontrolovat, zda v8echny provozni podminky souhlasi s
podminkami, specifikovanymi v bodé “Meze pouZziti
vyrobku” a v kapitole “* TECHNICKE SPECIFIKACE’

- zkontrolovat, zda zvolené umisténi instalace je v souladu s
celkovymi rozméry vyrobku (viz “Obr. 27)

- zkontrolovat, zda povrch, vybrany pro instalaci brany, je
pevny a mlZe zajistit pevné ukotveni

- zajistit, aby prostor instalace nebyl zaplavovany; pokud je to
nutné, musi byt vyrobek instalovany v potfebné vySi nad
povrchem

- zkontrolovat, zda prostor okolo vyrobku umozriuje bezpeény a
snadny pfistup

- zkontrolovat, zda vSechny elektrické kabely, které maji byt
pouZzité, jsou typu, uvedeného v “Tabulce 1”

- zkontrolovat, zda automatizace je opatfena mechanickymi
dorazy pro otevirani i zavirani.

3.2 MEZE POUZiIVANI VYROBKU

Vyrobek musi byt pouzivan vyhradné s prevodovymi motory,
uvedenymi v “Tabulce 4” a v souladu s odpovidajicimi mezemi
pouziti.

IDENTUHKACEVYROBKU/\CELKOVE
ROZMERY

Celkové rozméry a Stitek (A) umoznujici identifikaci vyrobku,
jsou uvedeny na “Obr2".

s )

3.3
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3.4 TYPICKA INSTALACE

“Obr. 3" zobrazuje priklad automatiza¢niho systému,
zkonstruovaného s pomoci dill Nice.

-

A Ridici jednotka

B Pfevodovy motor

C Vystrazné svétlo

D Fotobunka

E Digitalni klavesnice - Snima¢ transpondéru - Klicovy prepinac
F Sloupek s fotoburikou

G Mechanické dorazy pro otevienou polohu

H Mechanicky doraz v zaviené poloze

| Elektricky zamek

Tyto vySe uvedené dily jsou umisténé podle typického
standardniho schématu. Podle schématu na “Obr. 4", definujte
pFibliznou polohu, ve které museji byt instalované jednotlivé dily
systému.

&‘ Pred pokraéovanim v instalaci si pfipravte
pozadované elektrické kabely podle “Obr. 4” a
podle Gdaju, uvedenych v kapitole “TECHNICKE
SPECIFIKACE".

~

Tabulka 1

TECHNICKA SPECIFIKACE ELEKTRICKYCH KABELU
Identifikaéni
¢islo

Charakteristiky kabelt

NAPAJECI KABEL RIDICI JEDNOTKY
a 1 kabel 3 x 1,5 mm?

Maximalni délka 30 m [poznamka 1]
Kabel VYSTRAZNEHO SVETLA

b 1 kabel 2 x 0,5 mm?

Maximalni délka 20 m

Kabel ANTENY

C 1 x stinény kabel typu RG58
Maximalni délka 20 m; doporu¢end <5 m
Kabel ZARIZENi BLUEBUS

d 1 kabel 2 x 0,5 mm?

Maximalni délka 20 m [poznamka 2]
Kabel KLICOVEHO PREPINACE

e 2 kabely 2 x 0,5 mm?

Maximalni délka 50 m [poznamka 3]




TECHNICKA SPECIFIKACE ELEKTRICKYCH KABELU

lv:cllgrotlflkacm Charakteristiky kabelt
Kabel NAPAJENI MOTORU

f 1 kabel 3 x 1,5 mm?

Maximalni délka 10 m [poznamka 4]

Kabel PRIPOJEN| ELEKTRICKEHO ZAMKU
g 1 kabel 2 x 1 mm?

Maximalni délka 10 m

PRIPOJOVACI KABEL KODERU

h 1 kabel 2 x 1 mm?

Maximalni délka 10 m [poznamka 4]

Poznamka 1 Pokud je napéjeci kabel delSi nez 30 m, je nutno
pouZit kabel s vét§im prifezem (3 x 2,5 mm?) a v
blizkosti  automatizace  musi byt instalovany
bezpecnostni uzemnovaci systém.

Poznamka 2 Pokud je kabel BlueBus delSi nez 20 m,
maximalné do 40 m, je nutno pouZzit kabel s vétSim
prafezem (2 x 1 mm?).

Poznamka 3 Tyto dva kabely je mozno nahradit jednim
kabelem 4 x 0,5 mm?®.

Poznamka 4 Tyto kabely je mozno nahradit jednim kabelem 5 x

o
A

Pouzité kabely museji byt vhodné pro typ prostredi
na misté instalace.

Pfi pokladani kanéld pro vedeni elektrickych
kabell a pro vstup kabelu do pouzdra Fidici
jednotky  zkontrolujte, zda ve spojovacich
prostorach neni usazena voda a ve spojovacich
kanalech neni zkondenzované voda, nebot’ voda a
vihké prostfedi muze poSkodit elektronické
obvody vyrobku.

3.5 INSTALACE RIDICi JEDNOTKY
&. Ridici jednotku upevnéte k nepohyblivému,
svislému, plochému povrchu, odpovidajicim

zplsobem chranénému pfed moznymi narazy.
Spodni €ast fidici jednotky musi byt minimalné 40
cm nad zemi.

Ridici jednotka je také vhodna k venkovni instalaci,
nebot’ je dodana v pouzdre, které pii odpovidajici
instalaci zaruéuje stupen kryti IP54.

Pro zajisténi fidici jednotky (“Obr. 5” a “Obr. 6):

1. Povolte Srouby (A) a sejméte kryt (B) Fidici jednotky

2. Vyhledejte predfiznuté otvory (C), nachazejici se podél
spodni strany pouzdra a prorazte otvor pro protazeni
elektrickych kabeld

Boéni vstup kabelu (D) se smi pouZivat jen pfi
instalaci Fidici jednotky uvnitf¥, v chranéném
prostiedi.

vyvrtejte otvory do stény (E) pfi dodrzeni rozmér(,
uvedenych na obrazku a zasunte vhodné hmozdinky
(nejsou dodané)

umistéte pouzdro (F) a upevnéte ho pomoci Sroubl (G)
(nejsou soucasti dodavky)

nasadte kabelové prachodky pro protaZeni pfipojovacich
kabell

6. provedte elektrické pfipojky podle popisu v kapitole
“ELEKTRICKE PRIPOJKY”.

Pro instalaci ostatnich zafizeni, pouzivanych na
automatizovaném systému, postupujte podle
pfisluSnych navoda.

po provedeni elektrickych pfipojek nasadte zpét kryt (B) a
utahnéte Srouby (A).

CESKY -5



4 ELEKTRICKE PRIPOJKY

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

Elektricka pfipojeni rlznych zafizeni, pfitomnych v automatizaci
(fotoburiky, digitalni klavesnice, ¢tecky transpondérovych karet
atd.) k fidici jednotce museji byt provedena prostfednictvim
Nice “Bluebus” systému. PFi ostatnich pfipojkach postupujte
podle niZze uvedenych specifikaci.

A VSechny elektrické pfipojky museji byt provedené
se systémem odpojenym od elektrické sité a s
odpojenou zalozni baterii (pokud je pouZita).

&‘ PFipojovaci postup smi provadét jen kvalifikovany personal.

Zarizeni pripojte k elektrickému napéajecimu
kabelu, ktery umoznuje kompletni odpojeni
automatizace od elektrické sité.

- Odpojovaci zafizeni musi byt vybaveno kontakty s
dostate¢nou vzduchovou mezerou pro zajiSténi
kompletniho odpojeni za podminek prepéti kategorie IlI
v souladu s instalacnimi pokyny. Zafizeni v pfipadé
potfeby zaru€uje rychlé a bezpecné odpojeni od
sitového napajeni a proto musi byt umisténo na
dohled od automatizace. Pokud je umisténo na
skrytém misté, musi byt vybaveno systémem, ktery
brani nezadoucimu nebo neopravnénému opétovnému
pFipojeni elektrického napajeni pro zabranéni vzniku
potencialnich rizik.

4.2 SCHEMA ELEKTRICKEHO ZAPOJENI A POPIS PRIPOJEK

4.2.1 Schéma elektrického zapojeni
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4.2.2 Popis pfipojeni

Vyznam kodu / slov vytisténych na elektronické desce u odpovidajicich svorek je popsany nize.

ELEKTRICKE PRIPOJKY
Popis

Tabulka 2

Typ kabelu

Pripojeni motoru M1 [poznamka 1]

MAM Motor 2 PFipojeni motoru M2

3x 1,5 mm?

3x1,5mm?

6 — CESKY



ELEKTRICKA PRIPOJENI

Svorky

Funkce

Popis

Typ kabelu

Flash

ELS

oGl

Vystrazné svétlo

Elektricky zamek

OGlI

Vystup pro montaz vystrazného svétla se zarovkou 12 V (maximalné 21
W). Vystup je mozno programovat (postupuijte podle bodu
“Programovéani irovné 1 (ZAPNUTO-VYPNUTO)").

Vystup pro elektricky zdmek 12 V~ (maximélné 15 VA). Vystup je mozno
programovat (postupuijte podle bodu “Programovani arovné 1
(ZAPNUTO-VYPNUTO)").

Vystup “Open Gate Indicator - indikator oteviené brany” pro signalizaéni

svétlo 24 V maximalné 4 W. Vystup je mozno programovat (postupujte
podle bodu “Programovani rovné 1 (ZAPNUTO-VYPNUTO)").

2 x 0,5 mm?

2x 1,0 mm?

1x0,5 mm?

ENC
ENC

¥

Bluebus

Stop

SbS

Open

Close

Kodér 1
Kodér 2

Anténa

BlueBus

Stop

Postupné
(Step-by-Step)

Otevieni

Zavieni

Vstup kodéru motoru 1. Nejsou viditelna Zadna oznaceni na sloupku.
Vstup kodéru motoru 2. Neni nutno dodrzovat oznaceni na sloupku.

Anténni pFipojka pro radiovy pfijimac

Vstup pro kompatibilni zafizeni (MOFB, MOFOB, MOB a MOTB).
Zafizeni museji byt pfipojena paralelné pomoci dvou vodi¢u vedoucich
jak napéjeni tak komunikacni signaly. Neni nutné dodrzovat oznaceni na
sloupku. Béhem ugici funkce je kazdé zafizeni pfipojené k Fidici jednotce
individualné rozpoznano diky jedine€nému kodu. Pfi kazdém pfidani
nebo odebrani zafizeni musi Fidici jednotka provést postup ucéeni (viz
bod “ Nauéeni pfipojenych zafizeni ).

Vstup pro zafizeni, kterd svym zadsahem zpusobi okamzité zastaveni
probihajiciho pohybu s kratkym zp&tnym pohybem. K tomuto vstupu je
mozno pfipojit spinaci (NO - normally open) kontakty, rozpojovaci (NC -
normally closed) kontakty nebo zafizeni s pevnym odporovym vystupem
8,2 kQ, jako jsou citlivé hrany. Kazdé zafizeni, pfipojené k tomuto vstupu,
bude individualné rozpoznano fidici jednotkou béhem ugici faze (viz bod
“Nauceni pfipojenych zafizeni”). Pokud Fidici jednotka béhem této faze
detekuje jakoukoli odchylku od nau¢eného stavu, aktivuje STOP. K
tomuto vstupu je mozno pfipojit jedno nebo vice zafizeni, i navzajem se
lisicich: jakykoli pocet spinacich vstupu paralelnég; jakykoli pocet
rozpojovacich vstupu sériové; 2 zafizeni s pevnym odporovym vystupem
8,2 kQ paralelné. Pokud je pfipojeno vice nez 2 zafizeni, museji byt
pfipojena v kaskadovém rezimu s jednim ukon€ovacim odporem 8,2 kQ;
2 spinaci a rozpojovaci zafizeni paralelné, s pfipojenim odporu 8,2 kQ do
série s rozpojovacim kontaktem (to tedy umoZznuje kombinaci 3 zafizeni:
spinaci, rozpojovaci a 8,2 kQ).

Vstup pro spinaci tlagitko, pro vysilani povell v krokovacim rezimu.

Vstup pro povelova zafizeni, ktera pfi zasahu spoustéji jen oteviraci
pohyb. K tomuto vstupu je mozno pfipojit spinaci kontakty.

Vstup pro povelova zafizeni, ktera pfi zasahu spoustéji jen zaviraci
pohyb. K tomuto vstupu je moZno pfipojit spinaci kontakty.

2x1,0 mm?
2x1,0 mm?
1 x stinény
kabel typu

2 x 0,5 mm?

1x 0,5 mm?

1x 0,5 mm?

1x 0,5 mm?

1x 0,5 mm?

4.2.3 Postup pro pfipojeni

Pro provedeni elektrickych pfipojek (“Obr. 77): 9
1. Vyjméte svorky z jejich pouzdra.
2. Pripojte jednotliva zafizeni k odpovidajicim svorkam

podle schématu na “Obr. 7.
3. VloZte svorky zpét do jejich pouzder.
4. Napéjeci kabel pfipojte ke svorce (A) a zajistéte ho 3
kabelovou svorkou (B) (“Obr. 8”).

W

Pokud systém obsahuje jen jeden pfevodovy A
motor, pripojte ho ke svorce M2 a svorku M

ponechte volnou.
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4.3 PRIPOJENI OSTATNICH ZARIZENI K RIDICI
JEDNOTCE

Pokud uzivatel potfebuje napajet externi zafizeni, jako je

bezkontaktni snimac transpondérovych karet nebo svétlo

klicového prepinace, je mozno napajeni provést podle obrazku.

Napdjeci napéti je 24 Vc -30 % + +50 % s maximalnim

dostupnym proudem 200 mA.

. 3

o =
R R

() )
24V=

STOP

Napéti na svorkach “SbS” a“STOP”

zustane zachovano i pfi funkci , Stand-by“ aktivované
na desce.

(an]
4.4 ADRESOVANI ZARIZENI, PRIPOJENYCH
K BLUEBUS SYSTEMU

Pro umoznéni Fidici jednotce rozpoznat pfipojend zafizeni na
,BlueBUS" systému, museji byt tato zafizeni adresovana.

Tuto operaci je mozno provést pfesnym umisténim elektrického
muastku na kazdém zafizeni (viz také navod k pouziti
jednotlivych zafizeni). Nize je uvedeno schéma adres pro
fotoburiky na zakladé jejich typu.

-

Tabulka 3

ADRESY FOTOBUNEK

Fotobunka Poloha mustku

FOTO (PHOTO)
Externi fotoburika h = 50 aktivovana béhem
zaviraci faze (zastavi a obréati pohyb brany).

FOTO Il (PHOTO II)

Externi fotobunka h = 100 aktivovana
béhem zaviraci faze (zastavi a obréti pohyb
brany).

FOTO 1 (PHOTO 1)

Interni fotobunka h = 50 cm s aktivaci
béhem zavirani (zastavi a obrati pohyb) i
béhem otevirani (zastavi a obnovi pohyb,
kdyz se fotobunka deaktivuje)

M B
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ADRESY FOTOBUNEK
Fotobunka Poloha

mastku

FOTO 11l (PHOTO 1 1l)

Interni fotoburika h = 100 cm s aktivaci |
béhem zavirani (zastavi a obrati pohyb) i |
bé&hem otevirani (zastavi a obnovi pohyb, '
kdyzZ se fotoburka deaktivuje)

FOTO 2 (PHOTO 2)

Interni fotoburika aktivovana béhem oteviraci |
faze (zastavi a obrati pohyb brany'.

FOTO 2 1l (PHOTO 2 1) —
Interni fotoburika aktivovana béhem oteviraci ig[

faze (zastavi a obrati pohyb brany'.

FOTO 3 (PHOTO 3)
KONFIGURACE NENi POVOLENA

_~W| Na konci instalaéniho postupu nebo po
odebrani fotobunék nebo jinych zatizeni je
nutno proveést ucici postup (viz bod “Nauceni
pfipojenych zarizeni”).

PRVNI ZAPNUTI A TEST ELEKTRICKYCH
PRIPOJEK

Po zapnuti napajeni fidici jednotky provedte nasledujici kontroly
(“Obr. 117):

1. po nékolika sekundach zkontrolujte, zda LED “Bluebus”
(A) pravidelné blika jednim bliknutim za sekundu
zkontrolujte, zda blikaji LED fotobunék, jak TX (pfenos)
tak i RX (pfijem). Typ blikani v této fazi neni podstatny.
zkontrolujte, zda vystrazné svétlo, pfipojené k vystupu
“Flash” je zhasnuté.

4.5

2.

3.
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Pokud néktery z téchto testa selze, odpojte
elektrické napajeni Fidici jednotky a zkontrolujte
rtizné drive provedené elektrické pripojky.

4.6 NAUCENI PRIPOJENYCH ZARIZENI

Po po¢ate¢nim zapnuti musi Fidici jednotka rozpoznat zafizeni,
pFipojena ke vstupu “Bluebus” a “ Stop”.

Faze uéeni musi byt provedena, i kdy? k Fidici
jednotce neni pfipojeno Zadné zafizeni.




Ridici jednotka m(Ze individualngé rozpoznat r(izna pfipojena
zafizeni diky u¢icimu postupu a detekuje mozné odchylky od
normalniho stavu.

K tomu je nutno provést ucici postup pfi kazdém pfidani nebo
odebrani zafizeni.

. 1

Bluebus || Stop || SbS [fOtevreni| | Zavreni

JHEHES
(o) o} o]

mf”":.-m@rﬁ]

gy

[ ]

o] @

Stop/Set

I Close ¥

LED “L1" a“L2" nafidici jednotce (“Obr. 12") pomalu blika pro

signalizaci nutnosti provedeni u¢iciho postupu.

K tomu:

1. Podrzte soucasné stisknuté tlacitko f a g.

2. Kdyz LED “L1” a “L2” zacne rychle blikat, uvolnéte obé
tlacitka (asi po 3 sekundéach).

3. Pockejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka nedokonci
fazi u€eni zafizeni.

4, Jakmile tato faze skon€i, musi svitit LED “Stop” (S) a
LED “L1" a “L2” musi zhasnout (LED “L3" a “L4” mohou
zacit blikat).

4.7 PREPINAC MOTORU

Ridici jednotka je vybavena pfepinagem (A - “Obr. 13"), ktery
umoznuje specifikovat typ pouZzitého motoru (viz “Tabulka 4”).

r 7

®

A
_\*,_': R Bluebus}] Stop 7::SbS pprevii [zavit |
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LIl (=l (a2l sl I+l [—3
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Prepina¢ motoru musi byt nastaven pied aktivaci
funkce uéeni mechanickych doraza.

Neni povolena Zadn& konfigurace, ktera neni
uvedenav “Tabulce 4”.

Tabulka 4

VOLBA TYPU MOTORU

Typ motoru Prepina¢ motoru Vizualizace na
| Oview

MB4024 - MB5024 - 0o

HY7024 - HY7124 : MBA4024
0123456789101112

MFAB3024 NN ME3024
<A ERRNRERRND

TO4024 - XFAB2124 012345678 9101112

TO4024

- LFAB4024 .ll"llllllul
0123456789101112

TO5024 - TO50241 ] TO5024
. IlI ARRERRND

TO7024 - TO6024HS ol 2345678 9101112 TO7024
l.Il*ll (111000
0123456789101112

BFAB5024 BM5024
.llﬂll llllll

METROELITE o L 2 3 456 7 8 9101112

- MFAB3024HS N METROE

- TO5024HS .Ilillll RRRnn

WINGOELITE

'W63524HS - 0 1 2 3 456 7 8 9101112

LFAB4024HS WING

- TTN3724HS - Illllll llll

TTN6024HS

4.8 NAUCENIi POLOH MECHANICKYCH DORAZU

Po nauceni pfipojenych zafizeni je nutno provést nauceni poloh
mechanickych koncovych dorazli (maximalni otevieni a
maximalni zavfeni). Tento postup je moZno provést tremi
riznymi zpusoby: automaticky, ruéné a smisené.

V automatickém reZimu se fidici jednotka nauc¢i mechanické

dorazy, vypocita nejvhodnéjsi pfesazeni kiidel brany a vypocita
body zpomaleni “SA” a “SC” (“Obr. 14%).

V ruénim rezimu se polohy (“Obr. 14") programuji jedna po
druhé nastavenim kfidel brany do pozadovanych poloh.
Programovand poloha je rozpoznatelna pfi blikani jedné z LED
“L1...L8" (viz “Tabulka 5%).

Ve smiSeném rezimu je mozno provést automaticky postup a
pak ru¢nim postupem upravit jednu nebo vice poloh s vyjimkou
poloh “0” a “1”, které odpovidaji polohdm mechanickych
dorazu.

-
@
J
Tabulka
PROGRAMOVACI POLO
Poloha LED | Popis
Maximalni zaviend poloha: kdy? kridlo p¥ifazené
Poloha 0 ) RO .
L1 k motoru 1 narazi na mechanicky doraz v zaviené
(motor 1) poloze

CESKY -9



PROGRAMOVACI POLOHY

Poloha LED | Popis
Poloha 0 Maximalni zaviena poloha: kdyZ kfidlo pfifazené k
L2 motoru 2 narazi na mechanicky doraz v zaviené
(motor 2) poloze.
Poloha SA Presazeni pfi otevirani: kdyz k¥idlo pfifazené k
L3 motoru 2 piejde pFes tuto polohu, zagne se otevirat
(motor 2) Kfidlo 1.
Pozadovana poloha: poloha, ve které se kfidlo,
pfifazené k motoru 1 musi zastavit na konci
oteviraciho pohybu. Tato poloha nemusi nutné
Poloha A L4 odpovidat mechanickému dorazu otevient; je
(motor 1) mozno ji zvolit podle potfeby mezi polohou ,0 a
W10
Pozadovana poloha: poloha, ve které se kfidlo,
pfifazené k motoru 2 musi zastavit na konci
oteviraciho pohybu. Tato poloha nemusi nutné
Poloha A L5 odpovidat mechanickému dorazu otevient; je
(motor 2) mozno ji zvolit podle potfeby mezi polohou ,0* a
215
Poloha SC L6 Presazeni pfi zavirani: kdyz kfidlo 1 pfejde pres
(motor 1) tuto polohu, za¢ne se zavirat kfidlo 2.
Poloha 1 Maximalni oteviena poloha: kdyz kidlo pfifazené k
L7 motoru 1 narazi na mechanicky doraz v oteviené
(motor 1) poloze.
Poloha 1 Maximalni oteviena poloha: kdyz kfidlo pfifazené k
L8 motoru 2 narazi na mechanicky doraz v oteviené
(motor 2) poloze.

48.1

Uceni v automatickém rezimu

®

Open A

Stop/Set L3
L4

Close ¥

Pro spusténi automatického uciciho postupu:

1.
2.

3.

Podrzte souc€asné stisknuté tlacitko (Stop/Set) a (Close V)
Tlagitka uvolnéte kdyz LED “L3” a “L4” za¢ne rychle blikat
(asi po 5 sekundach).

Zkontrolujte, zda automatizace provede nasledujici sekvence
pohybu:

a. pomalé zavieni motoru M1 az na mechanicky doraz

b. pomalé zavieni motoru M2 aZz na mechanicky doraz

C. pomalé otevieni motoru M2 a motoru M1 az na doraz

d. rychlé zavieni motoru M1 a M2

Pokud pfi prvnim pohybu (a) nedojde k zavieni
kfidla pohanéného motorem M1 ale zavie se kf¥idlo,
pohanéné motorem M2, stisknéte (Open - oteviit A)
nebo (Close - zaviit ¥) pro zastaveni ucici faze.
Potom zaménte pfipojeni motort M1 a M2 na
svorkach  fidici jednotky a na svorkéch
odpovidajicich kodéra. Pak opakujte samouéici
postup.

10 — CESKY
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4.8.2

X'

Pokud prvni dva pohyby (a a b) nejsou “zaviraci
ale “oteviraci” pohyby, stisknéte tla€itko (Open -
oteviit A) nebo (Close - zaviit ¥) pro zastaveni
ucici faze. Potom prepojte ovladaci vodice (vnéjSi
polohy vzhledem ke svorkdm) na motoru, ktery
provedl oteviraci pohyb a opakujte samoucici

postup.

Na konci zaviraciho pohybu (d) obou motort zhasne LED
“L3” a “L4” pro signalizaci spravného provedeni
postupu.

Pokud béhem automatického uéiciho postupu
zasdhnou fotobunky nebo nékteré ze zafizeni,
pFipojenych ke vstupu , stop“, postup se prerusi a
LED L1 za€ne blikat. V takovém pfipadé se
samoucici postup musi opakovat od zacatku.

Automaticky ué€ici postup je mozZno proveést
kdykoli znovu, i po fazi instalace; napfiklad po
zméné polohy mechanickych dorazt.

U€eni v ruénim rezimu
Uzivatel ma maximalné 10 sekund pro nasledny
stisk tla¢itek béhem uéiciho postupu. Po uplynuti

tohoto €asu se postup automaticky ukonéi a zmény,
provedené do tohoto okamzZiku, se uloZi do paméti.

®

L.

-

Open A

Stop/Set

Close ¥

L)

Kdyz blikaji LED "L1..L8", pro pfepnuti LED
jednoduse krétce stisknéte tlacitko (Open - otevfit
A) nebo (Close - zaviit ¥) (LED bude blikat pro
signalizaci momentalni polohy).

Kdyz blikaji LED "L1..L8", je nutno pro pohyb
motoru v potfebném sméru podrZet stisknuté
tla€itko (Open - oteviit A) nebo (Close - zaviit V).

Pro spusténi ru¢ni uciciho postupu:

1.

2.
3.

Podrzte soucasné stisknuté tlacitko (Stop/Set) a (Close -

zaviit V)

Kdyz LED “L1" zac¢ne blikat, uvolnéte obé tladitka (asi po

3 sekundach)

LED “L1" blika: poloha 0 motoru M1

- Pro ovladani a nastaveni motoru 1 do polohy “0”
(“Obr. 14"): podrzte stisknuté tlacitko (Open - otevrit
A) nebo (Close - zaviit V). Po dosazeni polohy
uvolnéte tlacitko pro zastaveni pohybu.

- Pro uloZeni polohy do paméti podrzte stisknuté tlacitko
(Stop/Set) minimalné po dobu 3 sekund a pak ho
uvolnéte (po 2 sekundach LED “L1” z(stane
rozsvicena a po uvolnéni tla¢itka (Stop/Set), zacne
blikat LED “L2").



LED “L2" blik&: poloha 0 motoru M2

Pro ovladani a nastaveni motoru 2 do polohy “0”
(“Obr. 14"): podrzte stisknuté tlacitko (Open - otevrit
A) nebo (Close - zaviit V). Po dosazeni polohy
uvolnéte tlacitko pro zastaveni pohybu.

Pro uloZeni polohy do paméti podrzte stisknuté tlacitko
(Stop/Set) minimalné po dobu 3 sekund a pak ho
uvolnéte (po 2 sekundach LED “L2" zlstane
rozsvicend a po uvolnéni tladitka (Stop/Set), zacne
blikat LED “L3").

LED “L3” blika: poloha SA motoru M2

Pro ovladani a nastaveni motoru 2 do polohy “SA”
(“Obr. 14"): podrzte stisknuté tlacitko (Open - otevrit
A) nebo (Close - zaviit ¥). Po dosaZzeni polohy
uvolnéte tlacitko pro zastaveni pohybu.

Pro uloZeni polohy do paméti podrzte stisknuté tlacitko
(Stop/Set) minimalné po dobu 3 sekund a pak ho
uvolnéte (po 2 sekundach LED “L3" zlstane
rozsvicena a po uvolnéni tlacitka (Stop/Set), zacne
blikat LED “L4").

LED “L4" blika: poloha A motoru M1

Pro ovladani a nastaveni motoru 1 do polohy “A”
(“Obr. 14"): podrzte stisknuté tlacitko (Open - otevfit
A) nebo (Close - zavfit V). Po dosazeni polohy
uvolnéte tlacitko pro zastaveni pohybu.

Pro uloZeni polohy do paméti podrzte stisknuté tlacitko
(Stop/Set) minimalné po dobu 3 sekund a pak ho
uvolnéte (po 2 sekunddch LED “L4” zdlstane
rozsvicend a po uvolnéni tlacitka (Stop/Set), zacne
blikat LED “L5").

LED “L5” blika: poloha A motoru M2

Pro ovladani a nastaveni motoru 2 do polohy “A”
(“Obr. 14"): podrzte stisknuté tlacitko (Open - otevrit
A) nebo (Close - zaviit V). Po dosazeni polohy
uvolnéte tlacitko pro zastaveni pohybu.

Pro uloZeni polohy do paméti podrzte stisknuté tlacitko
(Stop/Set) minimalné po dobu 3 sekund a pak ho
uvolnéte (po 2 sekundach LED “L5” zlstane
rozsvicena a po uvolnéni tlacitka (Stop/Set), zacne
blikat LED “L6").

LED “L6" blika: poloha SC motoru M1

Pro ovladani a nastaveni motoru 1 do polohy “SC”
(“Obr. 14"): podrzte stisknuté tla¢itko (Open - otevrit
A) nebo (Close - zaviit V). Po dosazeni polohy
uvolnéte tlacitko pro zastaveni pohybu.

Pro uloZeni polohy do paméti podrzte stisknuté tla€itko
(Stop/Set) minimalné po dobu 3 sekund a pak ho
uvolnéte (po 2 sekundach LED “L6” z(stane
rozsvicend a po uvolnéni tla¢itka (Stop/Set), zacne
blikat LED “L7").

LED “L7” blika: poloha 1 motoru M1

Pro ovladani a nastaveni motoru 1 do polohy “1”
(“Obr. 14"): podrzte stisknuté tlacitko (Open - otevrit
A) nebo (Close - zaviit V). Po dosazeni polohy
uvolnéte tlacitko pro zastaveni pohybu.

Pro uloZeni polohy do paméti podrzte stisknuté tlacitko
(Stop/Set) minimalné po dobu 3 sekund a pak ho
uvolnéte (po 2 sekundach LED “L7" zlstane
rozsvicend a po uvolnéni tlacitka (Stop/Set), zacne
blikat LED “L8").

10.

LED “L8” blik&: poloha 1 motoru M2

Pro ovladani a nastaveni motoru 2 do polohy “1”
(“Obr. 14"): podrzte stisknuté tladitko (Open - otevrit
A) nebo (Close - zaviit V). Po dosazeni polohy
uvolnéte tlacitko pro zastaveni pohybu.

Pro uloZeni polohy do paméti podrzte stisknuté tlacitko
(Stop/Set) minimalné po dobu 3 sekund a pak ho
uvolnéte (po 2 sekundach LED “L8" zlstane
rozsvicend; uvolnéni tlacitka (Stop/Set) umoZiuje
opusténi ruéniho programovaciho rezimu).

Pokud systém mé jen jeden motor:

postupujte podle bodu 1 a 2

v bodé 3 a 9, podrzte stisknuté tlacitko (Stop/Set)
minimalné 3 sekundy a pak ho uvolnéte

po 2 sekundéach zlstane odpovidajici LED rozsvicena,
dokud neuvolnite tlacitko (Stop/Set). Pak za¢ne blikat
nasledujici LED.

Neprogramujte polohy, odpovidajici LED L3 (SA
M2), L4 (A M1) a L6 (SC M1). Pro prepinani LED
jednoduSe kratce stisknéte tla€itko f nebo h (LED
zacne blikat pro signalizaci momentalni polohy).

4.8.3 Uéeni ve smiSeném rezimu

N

UZivatel ma maximéalné 10 sekund pro néasledny
stisk tla¢itek béhem uéiciho postupu. Po uplynuti
tohoto ¢€asu se postup automaticky ukonéi a
zmény, provedené do tohoto okamziku, se ulozi do
paméti.

(-

Open A

Stop/Set

Close ¥

Pro zahajeni uciciho postupu ve smiSeném rezimu:

Spustte samoudici postup v automatickém rezimu podle
popisu v bodé “Uéeni v automatickém rezimu”.

Podrzte soucasné stisknuté tlacitko (Stop/Set) a (Close
zaviit V).

Tlagitka uvolnéte, kdyZ LED “L1” zacne blikat.

Kratce stisknéte tlacitko (Open - oteviit A) nebo (Close -
zavrit V) pro presun blikajici LED (L1...L8) na pozici,
ktera se ma naprogramovat.

Tento posledni postup opakujte pro vSechny ostatni
pozice, které se maji zménit.

Pro ukon€eni ruéniho u€eni stisknéte opakované tlacitko
(Close - zaviit ¥) dokud se blikajici LED nepfesune za
pozici “L8".

1.

2.

3.
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4.9 KONTROLA POHYBU BRANY

Na konci ucici faze doporu€ujeme nechat fidici jednotku
provést nékolik oteviracich a zaviracich postupd pro kontrolu
spravného pohybu brany a kontrolu, zda nedoSlo k néjakym
montaznim a sefizovacim chybam.

' I
® ; .
Open A L
| Stop/Set E
| Close ¥ E
|1
J
1. K tomu:
2. Stisknéte tlagitko (Open - oteviit A) (“Obr. 18).

Zkontrolujte, zda soucasti oteviraciho pohybu je faze
zrychleni, stalé rychlosti a zpomaleni. Jakmile se pohyb
dokon¢i, museji se kfidla brany zastavit nékolik
centimetrd od oteviraciho mechanického dorazu.

3. Stisknéte tlacitko (Close - zaviit ¥) (“Obr. 18") a
zkontrolujte, zda soucasti zaviraciho pohybu je faze
zrychleni, stalé rychlosti a zpomaleni. Jakmile se pohyb
dokoné¢i, museji byt kfidla brany dokonale zaviena na
zaviracim mechanickém dorazu.

4, Zkontrolujte, zda vSechny pfedem nastavené funkce byly
naucené fidici jednotkou.

5 TESTOVANI A UVEDENi DO PROVOZU

zajistuji maximalni bezpecnost systému. Test je také mozno
pouzit pro pravidelnou kontrolu zafizeni, tvoficich automatizaci.

‘W' Testovani a uvedeni automatizace do provozu
musi byt provedeno zkuSenym a kvalifikovanym
persondlem, ktery odpovida za testy, potiebné pro
kontrolu FeSeni, pouZitych podle existujicich rizik a
pro zajiSténi splnéni vS8ech zdkonnych podminek,
norem a predpisu, zvlasté vSech pozadavkda normy
EN 12445, ktera definuje zkuSebni metody pro
kontrolu automatizaci bran.

Specificka zafizeni museji byt podrobovana specifickému
testovani, jak co do jejich funkce, tak co do jejich spoluprace s
fidici jednotkou. Postupujte podle navodi k jednotlivym
zafizenim.

5.1 TESTOVANI

Postup krokl, provadénych v prabéhu testovaci faze podle

nasledujiciho popisu plati pro typicky systém (“O- br. 3").

Pro provedeni testu:

1. Zkontrolujte pfisné dodrzeni vSech pokynu, uvedenych v
kapitole “VSEOBECNE BEZPECNOSTNI VYSTRAHY A
OPATRENI".
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2. Odjistéte motory pro ruéni pohyb, podle popisu v
pfislusném névodu k pouZiti. Pohybujte ruéné branou a
zkontrolujte, zda je mozno otevfit a zavrit kfidla silou niZsi
nez 390 N.

3. Motory zajistéte podle popisu v odpovidajicim navodu.

4, Pomoci ovladacich zafizeni (ovlada¢, ovladaci tlacitko,
kliCovy prepina¢ atd.) otestujte otevirani, zavirani a
zastaveni brany a ujistéte se, Ze se kfidla pohybuji
poZzadovanym zpusobem. Je nutno provést nékolik testd
pro posouzeni pohybu kfidel a zjisténi pfipadnych zavad
instalace a nastaveni, kromé bodd s nadmérnym tfenim.

5. Zkontrolujte postupné fadnou funkci vSech pouzitych
bezpec€nostnich zafizeni (fotobunky, citlivé hrany atd.).
Pokud nékteré z téchto zafizeni zaséhne, LED “Bluebus”
(A - “Obr. 11") LED na fidici jednotce dvakrét blikne pro
potvrzeni rozpoznani.

6. Pokud bylo potencialné nebezpe¢nym  situacim
zabranéno omezenim néarazové sily, musi byt tato sila
zméfena podle normy EN 12445 a, pokud je pouZzito
regulace ,sily motoru“ pro pouZziti systému pro snizeni
narazové sily, je nutno otestovat ruzna nastaveni pro
nalezeni takového, které dava nejlepsi vysledky.

5.2 UVEDENI DO PROVOZU

JAN
VAN

Uvedeni do provozu je mozno proveést jen po
Uspésném provedenivsech testovacich fazi.

Pred uvedenim automatizace do provozu zajistéte,
aby vlastnik byl Fadné informovan o vSech
zbytkovych rizicich a nebezpeéich.

Uvedeni automatizace do provozu:

1.  Vytvorite technickou dokumentaci automatizace, kterd
musi obsahovat nasledujici dokumenty: celkovy vykres
automatizace, schéma elektrického zapojeni, hodnoceni
rizik a odpovidajici pouzita feSeni, prohlaseni vyrobce o
shodé pro vSechna pouZzit4 zafizeni a prohlaSeni o shodg,
vytvorené montazni firmou.

2. Na branu upevnéte datovy Stitek, obsahujici minimalné
nasledujici Udaje: typ automatizace, jméno a adresu
vyrobce (odpovédného za uvedeni do provozu), sériové
Cislo, rok vyroby a znac¢ku CE.

3. Vypracujte prohlaseni o shodé automatizace a predejte
ho vlastnikovi automatizace.

4. Vytvofte navod k pouZiti automatizace a predejte ho
vlastnikovi automatizace.

5. Sestavte ,Plan Gdrzby* automatizace, obsahujici ndvod k
udrzbé pro vSechna zafizeni automatizace a predejte ho
vlastnikovi automatizace.

B

Pro veSkerou vySe wuvedenou dokumentaci
poskytuje Nice prostiednictvim své sluzby
technické podpory predvyplnéné formulare.



o 6.1 POUZIVANi PROGRAMOVACICH TLACITEK
6 PROGRAMOVANI (Open - oteviit A) Tlagitko pro ovladani otevirani brany
Vybérové tlacitko pro programovaci fazi.

Na fidici jednotce jsou 3 tlacitka: (Open - oteviit A),
(Stop/Set) a (Close - zavfit ¥) (“Obr. 19”) ktera je mozno
pouZzivat jak pro ovladani Fidici jednotky béhem testovaci faze, (Stop/Set) Tlagitko pouzivané k zastaveni pohybu

tak i k programovani dostupnych funkei. P¥i stisku del$im neZ 5 sekund umoZfiuje vstup do
Tlagitko (Radio C=3)) se nepouziva. programovaciho rezimu.

-

©

Open A [ [C% (Close - zavrit ¥) Tlagitko pro ovladani zavirani brany
. - Vybéroveé tlacitko pro programovaci fazi.

Stop/Set f E
: G (Radio 3))

Close v | % - Tlagitko neni pouZito.

.

Dostupné programovatelné funkce jsou usporadany ve dvou

Urovnich a jejich provozni reZim je signalizovany osmi LED “L1
. L8" umisténymi na fidici jednotce (LED sviti = funkce je

aktivovana; LED zhasnuta = funkce je deaktivovana).

6.2 UROVEN PROGRAMOVANI 1 (ON-OFF - zapnuti-vypnuti)

VSechny funkce Urovné 1 jsou z vyroby nastavené na “OFF” - vypnuto a je mozno je kdykoli upravovat. Pro kontrolu riznych funkci
postupujte podle “Tabulky 6.

6.2.1 Postup programovani trovné 1

‘W' Uzivatel méa maximalné 10 sekund na nasledny stisk tla€itek béhem programovaciho postupu. Po uplynuti
tohoto €asu se postup automaticky ukoné€i a provedené zmény se pak ulozi do paméti.

Pro provedeni programovani trovné 1:

1. Podrzte stisknuté tla¢itko (Stop/Set) dokud LED “L1” neza¢ne blikat.

2. Tla¢itko (Stop/Set) uvolnéte, kdyZ LED “L1” za¢ne blikat.

3. Stisknéte tlacitko (Open - otevrit A) nebo (Close - zavFit ¥) pro presunuti blikajici LED na LED spojenou s funkci, ktera se
ma upravit.

4. Stisknéte tlacitko (Stop/Set) pro zménu stavu funkce:
- kréatké blikani = VYPNUTO
- dlouhé blikani = ZAPNUTO

5. Pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) pro ukonéeni programovaciho rezimu.

[1] ] ] ] . o .
Pro nastaveni ostatnich funkci na“ON” - zapnuto nebo “OFF” - vypnuto, pfi probihajicim postupu opakujte
béhem samotné faze body 2 a 3.
Tabulka 6
FUNKCE UROVNE 1 (ON-OFF - zapnuto-vypnuto
LED Funkce Popis
Funkce POVOLENA: po oteviracim pohybu nasleduje pauza (rovna nastavenemu ¢asu pauzy), po ktere
L1 fidici jednotka automaticky spusti zaviraci postup. Cas pauzy je standardné nastaveny na 30 sekund.
Automatické Funkce NEPOVOLENA: systém pracuje v “poloautomatickém” rezimu.
zavirani
Funkce POVOLENA: pokud fotoburiky zasahnou b&hem oteviraciho nebo zaviraciho postupu, éas pauzy se
L2 zkrati na 5 sekund bez ohledu na nastaveny “Cas pauzy” . Pfi “automatickém zavirani” deaktivovana, pokud
Zavreni po foto fotobunky zasahnou béhem oteviraciho nebo zaviraciho postupu, aktivuje se “automatické zavirani’ s
nastavenym “Casem pauzy”.
Funkce POVOLENA: v pfipadé vypadku napéjeni, i kratkodobého, 10 sekund po obnoveni napéjeni
L3 fidici jednotka detekuje, Ze brana je oteviena a automaticky spusti zaviraci postup, kterému predchazi
Vzdy zavieno 5 sekundové predbézné blikani.
Funkce NEPOVOLENA: pfi obnoveni napéajeni zlstane brana ve stejné poloze.
Funkce POVOLENA: 1 minutu po dokoné&eni pohybu fidici jednotka vypne vystup ,Bluebus” (pfipojena
zafizeni) a vSechny LED s vyjimkou LED Bluebus, kterd bude pomalu blikat. Kdyz fidici jednotka pfijme
L4 Stand-by v3e povel, obnovi normalni provoz (s kratkou prodlevou). Tato funkce se pouziva pro sniZzeni spotfeby - coz je
dulezity aspekt pfi napajeni zafizeni a akumulatort nebo fotovoltaickych paneld.
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FUNKCE UROVNE 1 (ON-OFF - zapnuto-vypnuto)

LED | Funkce Popis

Elektricky zdmek / | Funkce POVOLENA: vystup “elektricky zamek” piepne svou funkci na “vjezdové svétlo”.

vjezdové svétlo Funkce NEPOVOLENA: vystup funguije jako elekiricky zamek.

Funkce POVOLENA: vystrazné svétlo zagne blikat 3 sekundy pfed zahajenim pohybu pro pfedb&znou
L6 Predbézné blikani | signalizaci nebezpecné situace.

Funkce NEPOVOLENA: vystrazné svétlo zaéne blikat pfi zahajeni pohybu.

L5

L7 Clgs? - Zf"vr't S€ | Funkce POVOLENA: vstup zafizeni “Close - zavfit” pfepne svou funkci na “Partial Open - ¢aste¢né otevfit
zméni na “Partial 17
Open - ¢astecné )
otevrit 1”
“Indikator
oteviené brany”
nebo “Indikator
udrzby”

Funkce POVOLENA: vystup zafizeni “Indikator oteviené brany” pfepne svou funkci na “Indikator Gdrzby”.

L8 Funkce NEPOVOLENA: vystup funguije jako ,Indikator oteviené brany“.

6.3 PROGRAMOVANI UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)
V&echny parametry Grovné 2 jsou nastavené z vyroby, jak je zvyraznéno “SEDE” v “Tabulce 7” a je mozno je kdykoli zménit.
Hodnotu parametr(i je mozno nastavit od 1 do 8. Pro kontrolu hodnoty, odpovidajici kazdé LED postupujte podle “Tabulky 7”.

6.3.1 Postup programovani urovné 2

W

Pro provedeni programovani arovné 2:

Uzivatel ma maximalné 10 sekund na nasledny stisk tlagitek b&hem programovaciho postupu. Po uplynuti

tohoto €asu se postup automaticky ukonéi a provedené zmény se pak u?oii do paméti.

1. Podrzte stisknuté tlacitko (Stop/Set) dokud LED “L1” nezane blikat.
2. Tlacgitko (Stop/Set) uvolnéte, kdyZ LED “L1” za¢ne blikat.
3. Stisknéte tlacitko (Open - otevrit A) nebo (Close - zav¥it ¥) pro presunuti blikajici LED na ,, LED vstupu“ spojenou s
parametrem, ktery se ma upravit
4. Podrzte stisknuté tlacitko (Stop/Set). Se stisknutym tladitkem (Stop/Set):
- pockejte asi 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED odpovidajici momentalni Grovni upravovaného parametru
- stisknéte tlacitko [Open - oteviit A] nebo [Close - zavFit V] pro posunuti LED pfifazené k hodnoté parametru
5. Uvolnéte tlacitko (Stop/Set).
6. Pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) pro ukonéeni programovaciho rezimu.
@ Pro nastaveni vice parametri béhem provadéni postupu opakujte operace od bodu 2 do bodu 4 béhem
samotné pauzy.
(AN
Hodnota zvyraznéna Sedé (“ Tabulka 7”) indikuje, Ze tato hodnota je vyrobni nastaveni.
Tabulka 7
o Parametr L,ED .| Nastaveni hodnoty Popis
vstupu (droven)
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Nastavte ¢as pauzy, jinymi slovy
. L4 45 sekund feceno, ¢as, ktery uplyne pred
L1 Cas pauzy opétovnym automatickym
LS 60 sekund zaviranim. Je funkéni, jen pokud je
L6 80 sekund povolena funkce Zavirani.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
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PROGRAMOVANI UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY

\%Etlapu Parametr (LaErlgveﬁ) Nastaveni hodnoty Popis
L1 Otevfit - Zastavit - Zavfit - Zastavit
L2 Otevrit - Zastavit - Zavfit - Otevrit
L3 Otevfit - Zavrit - Otevfit - Zavrit
KONDOMINIUM
Béhem oteviraciho pohybu, nemaji povely “Step-by-Step -
postupné” a “Open - otevfit” zadny vliv; namisto toho povel
“Close - zavfit” vede k obraceni pohybu, tedy zavieni k¥idel
brany.
L4 Béhgm zaviraciho pohybu povely “Step-by-Step - postupné”
a “Open - otevfit” zplsobi obraceni pohybu, tedy otevieni
kFidel brany; zatimco povel “Close - zavfit’ nema zadny vliv. PR A .
Ovlada poradi povelu, pfifazenych
KONDOMINIUM 2 ) nebo K radiovemu ouiadag
Béhem oteviraciho pohybu, nemaji povely}“Step-by-Step - | Poznamka:
Closb - zautt veds K abracent pohybu, tecy zavren kridel | 12518veni L4, L5, L7 a L8, chovant
L2 ﬁlrr?ll(‘cog’ac' brany. Pokud vysilany povel trvépdél)c; nes Ziekundv provede g%véerllyl Open” a "Close” se take
se povel “Stop”.
L5 Béhem zaviraciho pohybu povely “Step-by-Step - postupné”
a “Open - otevrfit” zplsobi obraceni pohybu, tedy otevieni
kridel brany; zatimco povel “Close - zavfit’ nema zadny vliv.
Pokud vysilany povel trva déle nez 2 sekundy provede se
povel “Stop”.
L6 §:I’EPV-B)(-STEP -vpo’stupné 2 (méné nez 2 sekundy vedou k
¢astec¢nému otevieni)
HOLD-TO-RUN
L7 Pohyb probiha jen pokud vysilany povel setrvava; pokud je
povel preruSen, pohyb se zastavi.
L8 “Poloautomatické” otevieni, “hold-to-run” zavieni.
L1 Velmi pomalu
L2 Pomalu
L3 Stfedné
- L4 Rychle Nastavuje otaéky motoru pfi
L3 Otatky motoru | - Velmi rychle norméInJim pohy)l;u. P
L6 Extrémné rychle
L7 Otevira “Rychle”; zavira “Pomalu”
L8 Otevira “Extrémné rychle”; zavira “Stredné”
L1 Bez odlehéeni
L2 Uroveri 1 - minimalni odleh&eni (asi 100 ms)
T L3 {Jroverj 2-.. Nastavuje ¢as ,,krétk?ho zpétnéyo )
La motoru po L4 l,JI’OVGTVT 3-.. pohybu* obou motord po dokonceni
savreni L5 Uroveri 4 - ... zaV|raC|[10 pohyby pro snizeni
L6 Uroven 5 - ... zbytkové koncoveé sily.
L7 Uroveri 6 - ...
L8 Uroven 7 - maximalni odleh&eni (asi 800 ms)
L1 Uroven 1 - minimalni sila
L2 Uroven 2 - ...
L3 Uroven 3 - ...
L5 Sila motoru tg 8:3:22 g Nastaveni sily obou motora.
L6 Uroven 6 - ...
L7 Uroven 7 - ...
L8 Uroven 8 - maximalni sila
L1 Chodci 1 (kfidlo brany M2 se otevfe na 1/4 pIné délky)
L2 Chodci 2 (kfidlo brany M2 se otevfe na 1/2 pIné délky)
L3 Chodci 3 (kfidlo brany M2 se otevie na 3/4 pIné délky) Nast?vte: §y|i> Qteyfe;ni pfifaigny k
; A oo 5 ovelu ,Eastecné otevieni 1“.
L4 g:?’dlcl 4b(vp:(rjf(ejlot§v,ren| krldtlavbrany 34 S : {)/urovnich L5 L6, L7 aLs.
Chodei nebo | L5 otle;\:/lfen(l’()) é kfidla brany se otevfou na minimalni” drovné “m.inimélvlpl’” otgvfgni zngmené
L6 casteensd Diléi o . - — _— nejmensi otevieni mezi M1 a M2;
otevrent L6 I|Clv2 (obé k¥idla brany se oteviou na 1/2 “minimaln{” rovné | napfiklad pokud se Ml_o?ev}re na
otevfeni). 90° a M2 na 110°, je minimalni
L7 Dl'|él'v3 (obé kfidla brany se oteviou na 3/4 “minimalni” Grovné | otevieni 90°.
otevreni).
L8 D|’Ié|’v4 (obé kfidla brany se oteviou na “minimalni” Groven
otevreni).
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PROGRAMOVANI UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY

\l;lsztlapu Parametr I(‘ﬂErgveﬁ) Nastaveni hodnoty Popis
L1 500
L2 1000
L3 1500 Nastavuje poc¢et pohybd, po kterém
L L4 2500 se aktivuje pozadavek Udrzby
L7 Upozornéni na automatizace (viz bod
udrzbu LS 5000 ““Upozornéni na udrzbu”
L6 10000 funkce”).
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledek 1. pohybu (posledniho)
L2 Vysledek 2. pohybu
L3 V):/sledek 3. pohybu Umoziiuje ovéFeni typu poruchy, ke
L8 Seznam zavad =4 V),/sledek 4. pohybu které doslo pfi poslednich 8
L5 Vysledek 5. pohybu pohybech (viz bod “Zdznam
L6 Vysledek 6. pohybu poruch”).
L7 Vysledek 7. pohybu
L8 Vysledek 8. pohybu

6.4 SPECIALNI FUNKCE

6.4.1 Funkce “Jakykoli pohyb”

Tuto funkci je moZno pouzit pro obsluhu automatizace i pfi

poruSse jednoho nebo vice bezpecnostnich zafizeni.

Automatizaci je mozno ovladat v rezimu “hold-to-run” - mrtvy

muZz nasledujicim zplsobem:

1. VySlete povel pro provoz brany pomoci ovladage nebo
klicového prepinace atd. Pokud vSe funguje spravné,
brana se pohybuje normalné, jinak postupujte podle bodu
2

2. Béhem 3 sekund stisknéte znovu ovladaci tlacitko a
podrzte ho stisknuté.

3. Asi po 2 sekundach brana provede poZzadovany pohyb v
rezimu “Hold-to-run” - mrtvy muZz, jinymi slovy, bude
pokrac¢ovat v pohybu tak dlouho dokud tlacitko podrzite
stisknuté.

6.4.2 Funkce “Upozornéni na udrzbu”

Tato funkce umoznuje signalizovat uzivateli, kdyZz automatizace
potfebuje udrzbu. Signal udrzby se indikuje pomoci kontrolky,
pfipojené k vystupu “OGI”, pokud je tento vystup konfigurovany
jako “Indikator tudrzby”.

Konfigurace je mozna jen prostfednictvim programatoru
,Oview" (viz bod “Pripojeni rozhrani IBT4N").

@ RGzné signély kontrolky jsou uvedené v “Tabulce
8".

Tabulka 8

SIGNAL “INDIKATORU UDRZBY”

Poéet cyklt Signal

Pod 80 % limitu Kont,rolk,a sviti 2 sekundy na zacatku
oteviraciho pohybu.

Kontrolka blika po celou dobu
pohybu.

Kontrolka blika trvale.

Mezi 81 % a 100 % limitu

Nad 100 % limitu
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6.5 MAZANI PAMETI
\W‘ Nize popsany postup obnovuje standardni
nastaveni fFidici jednotky. VSechna uZivatelska
nastaveni budou ztracena.
r 3
Open A
Stop/Set
Close ¥
(- )

Pro smazani paméti fidici jednotky a obnoveni vSech

standardnich nastaveni postupujte podle nasledujiciho popisu:

1. Podrzte stisknuta tlacitka f a h, dokud LED “L1" a “L2"
nezacnou blikat

2. Uvolnéte obé tlacitka.



!

Néktera zafizeni jsou konfigurovana pro signalizaci provozniho rezimu nebo existence jakychkoli anomalii.

ODSTRANOVANI ZAVAD
(navod k odstranovani zavad)

7.1 SIGNALIZACE VYSTRAZNYM SVETLEM

Pokud je vystrazné svétlo pfipojené k vystupu FLASH (A) na
fidici jednotce, svétlo blikne jednou za sekundu v prubéhu

pohybu.

Pokud dojde k jakékoli anomalii, vystrazné svétlo kratce dvakrat
blikne s 1 sekundovou pauzou mezi kazdym parem bliknuti.
“Tabulka 9” popisuje pfi€iny a mozna feSeni pro kazdy typ

anomalie, signalizované vystraznym svétlem.

A RA O
Blikani

A PRIPO O
Zavada

[ B
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o ld:
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: 0000000000000000
<IN 0000000000000000
o e e | 0000000000000000
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Tabulka 9
» A .:-

MoZné reseni

1 kratké éervené bliknuti
1-sekundové pauza
1 kratké éervené bliknuti

2 kratka cervena bliknuti
1-sekundova pauza
2 kratka cervena bliknuti

3 kratka ¢ervena bliknuti
1-sekundova pauza
3 kratka ¢ervena bliknuti

Porucha systému
BlueBus.

Zasah fotobunky

Zasah funkce “Detekce
prekazky” omezovacéem
sily

Zkontrolujte zda zafizeni, pfipojena k systému BlueBus, fungujici na
zacatku pohybu, nejsou stejna zafizeni, ulozena béhem ucici faze.
Neéktera zafizeni mohou byt odpojena nebo vadna: zkontrolujte je a
podle potfeby je vyménte. Byly provedeny néjaké zmény: postup uceni
zafizeni je nutno opakovat.

Jedna nebo vice fotobunék nepovolila pohyb nebo zplsobila jeho
obraceni. Zkontrolujte pfipadné prekazky.

PFi pohybu brany narazily motory na zvySeny odpor. Zkontrolujte pfi¢inu
a podle potfeby zvyste silu motoru.

4 kratka ¢ervena bliknuti
1-sekundova pauza
4 kratka ¢ervena bliknuti

Zasah STOP vstupu

Na za¢atku pohybu nebo v pribéhu samotného pohybu doslo k zasahu
zafizeni, pfipojenych ke STOP vstupu. Zjistéte pfiginu.

5 kratkych €ervenych bliknuti
1-sekundova pauza
5 kratkych éervenych bliknuti

Chyba v internich
parametrech fidici
jednotky

Pockejte minimalné 30 sekund a potom se pokuste vyslat povel a podle
potfeby odpojte elektrické napajeni. Pokud situace pfetrvava, miaze se
jednat o vaznou poruchu a je nutno vyménit desku elektroniky.

6 kratkych €éervenych bliknuti
1-sekundova pauza
6 kratkych €ervenych bliknuti

Maximalni mez pro
nasledné cykly za hodinu
byla prekroéena.

Pockejte nékolik minut, az zafizeni pro omezovani cyklt klesne pod
maximalni mez.

7 kratkych €ervenych bliknuti
1-sekundova pauza
7 kratkych €ervenych bliknuti

Zavada elektrického
obvodu

Pockejte minimalné 30 sekund a potom se pokuste vyslat povel a podle
potfeby odpojte elektrické napajeni. Pokud situace pfetrvava, mlze se
jednat o vaznou poruchu a je nutno vymeénit desku elektroniky.

8 kratkych éervenych bliknuti
1-sekundova pauza
8 kratkych €ervenych bliknuti

Jiz existuje povel, branici
provedeni ostatnich
povelt.

Zkontrolujte typ ,jiz existujiciho* povelu (napfiklad se midze jednat o
povel z hodin na AUX vstupu).

9 kratkych €ervenych bliknuti
1-sekundova pauza
9 kratkych €ervenych bliknuti

Automatizace byla
zastavena povelem
,Zastavit automatizaci®.

Mechanizmus automatizace odemknéte povelem ,Unlock automation®.

10 kratkych €ervenych bliknuti
1-sekundova pauza
10 kratkych €ervenych bliknuti

Zasah funkce “Detekce
prekazky” z kodéru

Motory byly zablokované v disledku vysSiho tfeni pfi pohybu. Zjistéte
pFicinu.
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7.2 SIGNALY NA RIDICi JEDNOTCE

Ridici jednotka je vybavena LED “L1-L8" na tlagitcich a LED @
“L9-L13" na svorkach fidici jednotky (“Obr. 227).

Kazda z téchto LED muze vysilat specidlni signaly jak pfi
normalnim provozu tak i v pfipadé poruch. “Tabulka 10" a
“Tabulka 11" popisuje pfi¢inu a mozné feSeni kazdého typu

poruchy.

SIGNALY LED NA SVORKACH RIDICi JEDNOTKY

s ™\
/2 1
: BluebusH Stop H SbS HOpen :
ey o8 R R
: j 14'-31 i
BlusbusH Stop H SbS HOpenl{Closef— \ ;:gf g [ é_" I ‘g g i
3 H Eﬂ EHBHW i :E ) #r| 3y |
e L3 L12 L1 Lo L9 |
LBl By 8§y A ;
Open A E
Stop/Set g..— L 1 .. L8
Close ¥ ;
o /)

Tabulka 10

Statut
VSechny LED

\ Vyznam

Mozné reSeni

Nesviti Zzadna LED

LED BLUEBUS

Zelena LED trvale
zhasnuta

Zelena LED trvale sviti

Ridici jednotka nenf
napajena.

Zavada

Vazna zavada

Zkontrolujte napdjeni fidici jednotky.

Zkontrolujte, zda neni spalena pojistka (T - “Obr. 1”). Pokud je pojistka
spalena, zjistéte pricinu a pojistku vyménte za novou se stejnymi
parametry. Pokud ani LED “BlueBus” nesviti nebo neblika, jedna se
pravdépodobné o vaznou zavadu, ktera vyzaduje vyménu fidici jednotky.

Zkontrolujte napéjeni Fidici jednotky.

Zkontrolujte, zda neni spalena pojistka (T - “Obr. 1"). Pokud je pojistka
spalend, zjistéte pficinu a pojistku vymeénte za novou se stejnymi parametry.
Jedna se o vaznou zavadu: zkuste odpojit elektrické napajeni na Fidici
jednotce a pokud stav pretrvava, vymérite elektronickou desku.

1 bliknuti zelené LED za
sekundu

VSechno normalni

Normélni provoz fidici jednotky.

2 rychla bliknuti zelené
LED

Zména stavu vstupu

To je normalni pfi zméné na nékterém ze vstupt ,SbS, ,Stop“, ,Open*
nebo ,Close", zasahu fotobunék nebo pfenosu povelu pomoci
ovladace.

Série bliknuti éervené
LED, oddélenych
1-sekundovou pauzou

RGzné

Viz “Tabulka 9”.

STOP LED

Zasah , Stop“ vstupu

ZHASNUTA Zkontrolujte zafizeni, pfipojena ke ,Stop* vstupu.

Sviti VSe OK ~Stop” vstup aktivni.

LED SbS

ZHASNUTA Vie OK ,Sbs" vstup neni aktivni.

Sviti ZEEE o 20 WS To je normalni, pokud zafizeni, pfipojené k Sbs vstupu je aktivni.
LED OTEVRENI

ZHASNUTA VSechno normalni Vstup “Open” neni aktivni.

Sviti A R L L To je normalni, pokud zafizeni, pfipojené ke vstupu “Open” je aktivni.
LED ZAVRENI

ZHASNUTA VSechno normalni Vstup “Close” neni aktivni.

Sviti Zasah vstupu ,Close To je normalni, pokud zafizeni, pfipojené ke vstupu ,Close” je aktivni.
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Tabulka 11

SIGNALY LED (L1..L4) (,OBR. 22")

Statut

\ Vyznam

LEDL1-L2

Pomalé blikani

Zmeéna v poctu zarizeni
pfipojenych k ,,BlueBusu*
nebo neprovedené uéeni
zarizeni.

Je nutno provést postup uéeni zafizeni (viz bod “Nauceni pfipojenych
zaFizeni”)

LEDL3-L4

Pomalé blikani

Polohy mechanickych
dorazd nebyly nikdy
nauéeny nebo po provedeni
postupu uéeni
mechanickych doraza byla
zménéna konfigurace dip-
spinacu.

Je nutno provést postup uéeni zafizeni (viz bod “Nauceni pfipojenych
zafizeni”)

7.3 ZAZNAM PORUCH

Ridici jednotka muze zobrazit jakékoli anomalie, které se vyskytly

v poslednich 8 pohybech (napfiklad preruseni pohybu v
dUsledku zasahu fotoburiky nebo citlivé hrany).

r@ R
Open A | _"_.-——Ll
| Stop/Set "
Close ¥ ?
i =[1&++—L18

_ _

Pro kontrolu seznamu poruch:

1. Podrzte stisknuté tlacitko g asi 3 sekundy.

2. Tlagitko g uvolnéte, kdyz LED “L1” za¢ne blikat.

3. Stisknéte a uvolnéte tlacitko f nebo h pro presunuti
blikani na LED “L8” (parametr “Seznam poruch”).

4. Podrzte stisknuté tlacitko g (musi byt stisknuté bé&hem
faze 5 a 6).

5. Pockejte asi 3 sekundy, po kterych se rozsviti LED “L1" —
odpovidajici vystupu posledniho pohybu.

6. Podrzte stisknuté tlacitko f nebo h pro volbu
pozadovaného pohybu: odpovidajici LED provede stejny
poc€et bliknuti, jaky by normélné provedlo vystrazné
svétlo: po poruse (viz “Tabulka 9).

7. Uvolnéte tlagitko g.

DALSI INFORMACE
(PrisluSenstvi)

8

8.1 PRIPOJENI RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM
Ridici jednotka mé slot pro montéaz radiovych pfijima&t s SM
konektorem (volitelné pfisluSenstvi), ktery je mozno pouZzivat
pro ovladani fidici jednotky pomoci ovladace, plisobiciho na
vstupy Fidici jednotky.

Pred instalaci pfijimace odpojte elektrické napéjeni
od fidici jednotky.

Pro instalaci pfijimace (“Obr. 24"):

1. Sejméte kryt pouzdra fidici jednotky.

2. Zasunte pfijimac (A) do odpovidajiciho slotu (B) na
elektronické desce Fidici jednotky.

3. Nasadte zpét kryt pouzdra Fidici jednotky.

V tomto okamziku je moZno opét zapnout napajeni fidici
jednotky.

@
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“Tabulka 12" a “Tabulka 13" uvadi pfifazené “Vystupy
prijimace” a “Vstupy fidici jednotky”.

Tabulka 12

SMXI / SMXIS OR OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIMU 1
NEBO REZIMU 2

Vystup pfijimace |Vstup Fidici jednotky
Vystup €. 1 Povel “SbS” (Step-by-Step - postupné)
Vystup é. 2 Povel “Caste&né otevieni 1”
Vystup €. 3 Povel ,Otevrit"
Vystup €. 4 Povel ,Zavrit"
Tabulka 13
O O O O ROZSIR R
C. Povel Popis
1 Step-by-Step Povel “SbS” (Step-by-Step -
postupné)
2 Casteéné otevieni | Povel “Caste¢né otevieni 1"
1
3 Otevieni Povel ,Otevrit"
4 Zavreni Povel ,Zavrit"
5 Stop Zastavi pohyb
Kondominium < -
6 Step-by-Step Povel v rezimu kondominium
7 Step- by-Step s Povely i se zablokovanou
vysokou prioritou |automatizaci nebo povolené povely
8 Easte&né otevieni Castecrje otevfeni (lgrld!o brany M2
5 se otevie na 1/2 pIné délky)
9 Casteéné otevieni Castecrje otevreni (ok;e k,ndla brany
3 se oteviou na 1/2 plné délky)

Spusti oteviraci pohyb a, jakmile se
tento dokonéi, zablokuje
automatizaci; fidici jednotka
neakceptuje Zadny jiny povel nez
~Step- by-Step s vysokou prioritou” a
»Odblokovani“ automatizace nebo
(jen z Oview) nasledujici povely:
“Odblokovat a zavfit” a “Odblokovat
a otevfit”

Spusti zaviraci pohyb a, jakmile se
tento dokon¢i, zablokuje
automatizaci; fidici jednotka
neakceptuje zadny jiny povel nez
~Step-by-Step s vysokou prioritou” a
,Odblokovani* automatizace nebo
(jen z Oview) nasledujici povely:
“Odblokovat a zavfit” a “Odblokovat a
otevrit”

Spusti zastaveni pohybu a zablokuje
automatizaci; fidici jednotka
neakceptuje zadny jiny povel nez
~Step- by-Step s vysokou prioritou” a
,Odblokovani* automatizace nebo
(jen z Oview) nasledujici povely:
“Odblokovat a zavfit” a “Odblokovat
a otevfit”

Spusti odblokovani automatizace a
obnovi normélini provoz.

Vystup vjezdového svétla se zapne s

Otevie a zablokuje
10 automatizaci.

Zavre a zablokuje
11 automatizaci.

12 Zablokovani
automatizace

Uvolnéni
13 .
automatizace

14 Casovy spinaé

zapnuti vyphttim-Casovym-spinacem:
vjezdového
svétla

15 Zapnuti- Vystup vjezdového svétla se zapne a
vypnuti vypne v krokovacim rezimu Step-by-
vjezdového step.
svétla

DalSi informace naleznete v konkrétnim navodu k
pfijimagi.
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PRIPOJENI ROZHRANI IBT4N

Ridici jednotka je vybavena konektorem typu ,IBT4N“ pro
rozhrani IBT4N, které umoznuje pfipojeni vSech zafizeni,
vybavenych rozhranim BusT4, jako napfiklad programator(
Oview a rozhrani IT4WIFI pro Wi-Fi.

Programator Oview umozrfiuje provadét komplexni a rychlou
spravu instalace, udrzby a diagnostiky celého
automatizovaného systému.

& Pred pfipojenim rozhrani odpojte elektrické napajeni
fidici jednotky.

Pro instalaci rozhrani (“Obr. 25"):

1. Sejméte kryt pouzdra fidici jednotky.

2. Rozhrani (A) zasurite do odpovidajiciho slotu (B) na
desce Fidici jednotky.

3. Kabel (C) zasurite do odpovidajiciho slotu (D) na
rozhrani.

- -

V tomto okamZiku je moZno opét pfipojit Fidici jednotku.

DalSi informace naleznete v pfisluSnych navodech k
jednotlivym pfipojenym zafizenim.



8.3 PRIPOJENI ZALOZNIi BATERIE PS324

Ridici jednotka je konfigurovana pro napéajeni PS324
zaloznimi bateriemi, které se pfipoji v pfipadé vypadku napajeni.

A Pred instalaci zaloZzniho akumulatoru odpojte
elektrické napajeni fidici jednotky.

Pfed instalaci a pfipojenim zalozni baterie:

1. Sejméte kryt pouzdra fidici jednotky.

2. Konektor od z&lozni baterie pfipojte do zasuvky (A) na
fidici jednotce.
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3. Nasadte zpét kryt pouzdra Fidici jednotky.
V tomto okamziku je moZno opét pfipojit Fidici jednotku.

8.4 PRIPOJENIi SYSTEMU SOLEMYO

Ridici jednotka je konfigurovana pro napéjeni fotovoltaickym
napajecim systémem ,Solemyo“ (fotovoltaicky panel a 24 V
baterie). Pro pfipojeni baterie Solemyo k fidici jednotce pouZijte
stejny konektor (A), jaky je normalné pouZzit pro zalozni baterii.
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Pokud je automatizace napajena systémem
“Solemyo”, NESMI BYT SOUCASNE NAPAJENA
elektfinou ze sité.

Systém “Solemyo” se smi pouZzivat jen pfi
aktivované (ON) funkci “Stand-by all” na Fidici
jednotce.

9 UDRZBA VYROBKU

Vzhledem k tomu, Ze fidici jednotka je elektronicky dil,
nepotfebuje Zadnou specialni Gdrzbu. Systém vSak musi byt
pravidelné kontrolovdn pro zajisténi G€inné funkce miniméalné
kazdych 6 mésict podle pokynt v kapitole “TESTOVANI A
UVEDENI DO PROVOZU".

10 LikvIDACE VYROBKU

\ Tento vyrobek je nedilnou souéésti pohonu a musi
proto byt zlikvidovan spolu s nim.

Stejné jako v pfipadé instalace musi vyrobek na konci jeho
Zivotnosti rozebrat jen kvalifikovany personal.

Tento vyrobek je tvofeny riznymi typy materialt. Nékteré z
téchto material( je moZno recyklovat; jiné je nutno uloZit na
skladku.

Informujte se prosim ve svém misté o recyklaci nebo ukladani na
skladku pro tento typ vyrobku.

VYSTRAHA

Nékteré €asti vyrobku mohou obsahovat
zne€istujici nebo nebezpeéné latky. Pokud nejsou
spravné zlikvidovany, mohou tyto latky poSkozovat
zivotni prostiedi nebo lidské zdravi.

Jak je vyznaéeno zde uvedenym
symbolem, nesmi se tento
vyrobek vyhazovat do
domovniho  odpadu. Odpad

roztridte pro ulozeni a recyklaci
metodami, stanovenymi mistnimi
predpisy nebo vyrobek navratte
prodejci pfi zakoupeni nového
vyrobku.

VYSTRAHA
Mistni predpisy mohou zavadét vysoké pokuty v
pripadé nezlikvidovani tohoto vyrobku v souladu
se zédkonem.
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11 TECHNICKA DATA

VSechna technicka data, uvedena v této €asti, plati pro okolni teplotu 20 °C (= 5 °C). Nice S.p.A. si vyhrazuje
pravo provadét zmény vyrobku kdykoli to povazuje za nutné, bez zmény jeho funkce a uréeného poufZiti.

Tabulka 14

TECHNICKA DATA

Popis

Technicka data

Sit'ové elektrické napajeni

I:?idI'CI' jednotka MC824H: 220 V~ £10% 60 Hz
Ridici jednotka MC824H/V1: 120 V~ +10% 60 Hz

Jmenovity vykon, odebirany z
elektrické sité

200 W

Vykon odebirany z konektoru baterie
fidici jednotky v rezimu , Stand-by all*
(véetné prijimace s konektorem typu SM)

Méné nez 100 mW

Vystup vystrazného svétla [Poznamka 1]

1 vystrazné svétlo ELDC

Vystup elektrického zamku [Poznamka 1]

Elektricky zamek 1 x 12 V~ max 15 VA

Vystup indikatoru otevienych vrat
[Poznamka 1]

Pro svétlo 1 x 24 V max. 4 W (vystupni napéti muZe kolisat od —30% do +50% a mUze také
ovladat malé relé).

Vystup BLUEBUS

1 vystup s maximalni zatézi 15 Bluebus jednotek (maximalné 6 pard fotobunék MOFB nebo
MOFOB + 2 pary fotobunék MOFB nebo MOFOB adresovanych jako oteviraci zafizeni +
maximalné 4 ovladaci zafizeni MOMB nebo MOTB)

STOP vstup

SbS vstup
Vstup OTEVRIT
Vstup ZAVRIT

Pro rozpojovaci nebo spinaci kontakty nebo pro kontakty s pevnym odporem 8,2 kQ se
samoucenim (jakakoli odchylka od ulozeného stavu spousti povel ,STOP*)

Pro spinaci kontakty (sepnuti kontaktu vede k povelu ,Step-by-Step*)
Pro spinaci kontakty (sepnuti kontaktu vede k povelu ,OPEN")
Pro spinaci kontakty (sepnuti kontaktu vede k povelu ,CLOSE" - zavfit)

Radiovy konektor

SM konektor pro pfijimace SMXI, OXI a OXFIM

Vstup radiové ANTENY

50 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Programovatelné funkce

8 ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci

Samougéici funkce

Provozni teplota

Pouziti ve vysoce kyselé, slané nebo
potencialné vybusné atmosfére
Stupen kryti

Rozméry (mm)

Hmotnost (kg)

Samouceni zafizeni, pfipojenych k vystupu BlueBus; samouceni typu zafizeni, pfipojenych
ke svorce “STOP” (spinaci, rozpojovaci kontakt nebo konstantni odpor 8,2 kQ); samouceni
drahy kfidla brany a automaticky vypocet bodi zpomaleni a ¢aste¢ného otevreni (liSi se
podle typu instalace)

-20°C...+55°C

NE

IP 54 s neporusenym pouzdrem
310x232xV 122
4,1

Poznamka 1 Vystupy “Vystrazného svétla”, “Elektrického zamku” a “Indikatoru oteviené brany” je mozno naprogramovat jinymi
funkcemi (viz “Tabulka 6” v bodé “Programovani trovné 1 (ON-OFF)”) nebo pomoci programétoru (viz bod “Pfipojeni
rozhrani IBT4N"). Elektrické charakteristiky vystupu se pfizplsobi naprogramovanym funkcim: vystrazné svétlo
(z&rovka 12 Vc, max. 21 W) - elektricky zamek (12 V~, max. 15 VA) - ostatni vystupy (vSechny typy: Zarovka nebo relé 1

X 24V, -30% az +50%, max. 4 W).
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Pfed prvnim pouzZitim automatizace poZadejte instalacniho
technika o vysvétleni pavodu vSech zbytkovych rizik a vénujte
nékolik minut precteni tohoto navodu k pouZiti a vystrah pro
uzivatele, poskytnutych vam instalaénim technikem. Navod

uloZte pro pozdéjsi informaci a predejte ho novému vlastnikovi
v pfipadé prfedani automatizace.

VYSTRAHA!

VaSe automatizace je stroj, ktery vérné vykonava
povely, vydané uzivatelem. Nedbalost a nespravné
pouzivani mize vést k nebezpeénym situacim:

- S branou nepohybujte, pokud se v prostoru jejiho
pohybu nachazeji osoby, zvifata nebo predméty.

- Je pfisné zakazano dotykat se dild automatizace pfi
pohybujici se brané nebo dvefich.

- Fotoburiky nejsou bezpe€nostni zafizeni, ale jen
dodate¢na pomucka pro bezpecnost. Jsou vyrobené
pomoci vysoce spolehlivé technologie, ale v
extrémnich podminkach muze dojit k jejich poruse
nebo dokonce poskozeni. V nékterych pfipadech
nemusi byt zavada jasné zfejma. Z téchto divodl je
pfi pouzivani automatizace dualezité dodrzovat vSechny
pokyny, uvedené v tomto navodu.

- Pravidelné kontrolujte spravnou funkci fotobunék.

JE PRISNE ZAKAZANO prochéazet zavirajici se
branou! Branou je mozZno prochézet jen kdyzZ je
zcela oteviena a kfidla jsou v klidu.

DETI

Automatizaéni systém zarucuje vysoky stupen
bezpeénosti. Se svymi detekénimi systémy mize
kontrolovat a zaru€it pohyb brany za pFitomnosti
osob nebo predmétd. Nicméné se doporucuje
zakazat détem hrani si v blizkosti automatizace a
nenechavat v jejich blizkosti dalkové ovladaée pro
zabranéni jakékoli ne€ekané aktivaci systému.
Automatizace neni hracka!

Tento vyrobek neni uréeny k pouZzivani osobami,
véetné déti, s omezenymi fyzickymi, smyslovymi
nebo duSevnimi schopnostmi nebo
nedostateénymi zkuSenostmi a znalostmi, pokud
nejsou pod dohledem osob, odpovédnych za jejich
bezpeénost nebo pokud od nich neobdrzely
pokyny, tykajici se pouzivani vyrobku.

Poruchy: pokud se automatizace chova nenormalné, odpojte
elektrické napgjeni automatizace a rucné odjistéte motor
(postupujte podle odpovidajiciho navodu k pouziti) pro rucni
pohyb branou. Neprovadéjte sami jakékoli opravy, ale obratte
se na odborného instala¢niho technika.

Neupravujte systém nebo naprogramovani a
sefizovaci parametry Fidici jednotky: za tyto
postupy odpovida vyhradné vas instalaéni technik.

Porucha nebo vypadek elektrického napajeni: pfi ¢ekani na
technika nebo na obnoveni dodavky proudu, pokud systém
neni vybaveny zaloZnimi akumulétory, je moZno automatizaci
nadale pouzivat pfi ruc¢nim odblokovani motoru (postupuijte
podle pfislusného navodu k obsluze) a ruénim pohybem
kfidlem vrat.

P

>7________________________________________________________________________________________________________________
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Porouchana bezpeénostni zafizeni: automatizaci je mozno

pouzivat i pfi poruSe jednoho nebo vice bezpeénostnich

zafizeni. Branu je mozno pouzivat v reZzimu “Hold-to-run” -
mrtvy muz nasledujicim zplsobem:

1. VySlete povel pro pohyb brany ovladacem nebo kli¢ovym
spinaem atd. Pokud vSe funguje spravné, brana se
pohybuje normalné, jinak postupujte podle nize
uvedeného popisul.

2. Béhem 3 sekund stisknéte znovu ovlddaci tlacitko a
podrzte ho stisknuté.

3. Asi po 2 sekundach se brana za¢ne pohybovat v rezimu
“hold-to-run” - mrtvy muz, jinymi slovy fe€eno, bude
pokracovat v pohybu tak dlouho dokud podrzite stisknuté
tlagitko.

W

Pokud bezpeé€nostni zafizeni nefunguji, nechte
systém co nejdiive opravit kvalifikovanym
technikem.

Testy, pravidelnd Udrzba a veSkeré opravy museji byt
zdokumentovany osobou, provadéjici prace a dokumenty
museji byt uloZzeny vlastnikem automatizace. Jediné zasahy,
které muaze uZivatel pravidelné provadét zahrnuji c&isténi
sklenénych dild fotobunék (pouzivejte mékkou a lehce
navlhéenou utérku) a odstrariovani listi nebo kamena, které by
mohly branit v pohybu automatizace.

‘Wl UZivatel automatizace musi ruéné odjistit motor
pred zahajenim jakéhokoli postupu udrzby, aby
zabranil ostatnim osobam v n&hodné obsluze
brany (postupujte podle pfisluSného navodu k
obsluze).

Udrzba: pro zajisténi konstantni Grovné bezpednosti a

dlouhodobé provozni Zivotnosti je nutno provadét rutinni Udrzbu

(minimé&lné kazdych 6 meésicu).

K provadéni kontrol, postupl udrzby a oprav je
opravnény jen kvalifikovany personal.

Likvidace: na konci své provozni Zivotnosti musi byt
automatizace rozebrana kvalifikovanym personalem a materialy
museji byt recyklované nebo uloZzené v souladu s platnymi
mistnimi predpisy.

@ Pokud automatizace byla zablokovana povelem
»Lock automation“, brdna se nebude pohybovat pfi
vyslani povelu a vystrazné svétlo 9 krat kratce
blikne.
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